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MOTOR SURUCU GIRI$ VE CIKIS REAKTORLERI

Motor sdrlculeri sagladiklart kontrol olanaklart ve ek 0&zellikler nedeni ile
endustriyel uygulamalarda yaygin olarak kullaniimaktadirlar. Motor sartci dreticileri
surtciler ile birlikte kullanilabilecek reaktorleri de genellikle istege bagh olarak
sunmaktadirlar. Bu reaktorler piyasada sok ve sok bobini olarak da bilinmektedirler.

Motor siurtict uygulamalarinda reaktorler iki farkl konuma baglanabilirler:

» Sebeke ile motor siriict arasina (Motor Surtict Giri § Reaktdri )
» Motor surtict ile motor arasina (Motor Surtictl Ciki § Reaktori )
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Reaktdrler gorinids ve yapi olarak transformatére cok benzerler. Her faz icin
sarlimis bir sargl ve nuveden olugsurlar. Motor surtcileri genellikle G¢ fazh elektrik
sebekesi ile caligirlar. Ug fazli surictler ile birlikte tg fazh reaktorler kullanilirlar. Tek
fazl surlculer icin ise tek fazli reaktdrler mevcuttur.

Motor sirici giri § reaktorleri motor sdrlci ile sebeke arasina seri olarak
baglanir. Bu tip reaktorlerin sisteme etkileri su sekildedir:

» Harmonikleri azaltirlar . Motor surtculerin girisinde bulunan dogrultucu devreleri
sebekeden dogrusal olmayan (non-lineer) akim cekerler. Cekilen akim yuksek
miktarda harmonik icerir. Bu durum hem gu¢ faktorina duasarir hem de
sistemdeki koruma elemanlarinin hatali calismasi, hassas cihazlarda etkilesim ve
hatali calisma, elektronik cihazlarda kart arizalari gibi bircok probleme neden
olur. Motor sdrdcunin girigine eklenecek giris reaktéri sUricinin cektigi
akimdaki ani degisimleri ortadan kaldirarak olusan harmonikleri azaltir.

e Sagladigi gerilim di sUmu ile motor suricuyl yuksek gerilimlerden korur
Guc elektronigi devreleri ve diger hassas elektronik elemanlardan olusan motor
surdculerinde yuksek sebeke gerilimleri arizalara ve siricintn devre digi kalarak
is kayiplarina neden olabilirler. Strtcunin 6nine eklenecek reaktor lzerinde
olusacak gerilim digimi surdcuyl yuksek gerilimlerden korur.

* Ani akim de gisimlerini engellerler

» Sistem bile senlerinin 6mrin0 uzatirlar
Motor surlcu giris reaktdrl siparigi verilirken motor surtct gict  veya akim

degerinin belirtimesi gerekmektedir. Tasarimlar sdrlculerin girisinde yaygin olarak



kullanilan dogrultucu devrelerin olusturdugu harmonik degerlerine uygun olarak
gerceklestirilirler.

Motor sirtcl ile motor arasinda baglanan motor surtict ¢iki § reaktorleri ise
yaygin olarak kullanilan motor cesitleri olan asenkron motorlar ve DC motorlar igin
uretilirler. Endustride siklikla kullanilan G¢ fazhh asenkron motorlari kontrol eden motor
surdcilerin c¢ikigsinda bulunan evirici degdisik genisliklerde darbeler Ureterek motoru
kontrol eder. Bu sistem Darbe Genislik Modilasyonu (PWM-Pulse Width Modulation)
olarak bilinir.

Bu tip reaktorler asagidaki yararlari saglarlar:

* Motor sirtculer Uzerinden beslenen motorlarin calisma sicakligi normal sebeke
gerilimi ile beslenen motorlardan daha yiksektir. Bunun nedeni motor siriicinin
cikisinda Darbe Genislik Modilasyonu nedeniyle yiksek frekansi harmoniklerin
olusmasidir. Bu harmonikler motorda ek kayiplar olugsmasina ve motor ¢alisma
sicakhginin artmasina neden olurlar. Motor sudricindn cikisinda bir reaktor
kullanilmasi durumunda harmonikler azalaca gindan motorun cali sma
sicakli g1 da dusecektir. Ayrica kayiplarin azalmasi sistemin verimini
arttiracaktir .

e Motor suricinin PWM isaretini olusturan evirici kisminin anahtarlama frekansi
genel olarak birkag kHz'tir. Bu anahtarlama frekansi insan kulaginin duyma
sinirlari icerisindedir. Bu nedenle motor sirtculeri Gzerinden beslenen motorlarda
yuksek frekansta istenmeyen sesler duyulur. Reaktorler yuksek frekans
bilesenlerini 6nemli dlglide ortadan kaldirdiklarindan motorlarin daha sessiz
caligmalarini sa glarlar .

» Motor surlcu ile motor arasinda bulunan kabloda veya motorda kisa devreler
olusabilirler. Motor surlculerinde genel olarak kisa devrelere karsi koruma
sistemleri vardir. Ancak bazi kisa devre durumlarinda akim bir anda ¢ok yiksek
degerlere ulasabileceginden koruma sistemi devreye girinceye kadar motor
surtcundn evirici kismindaki yariiletken anahtarlar zarar gorebilir. Reaktorler bir
kisa devre aninda akimin bir anda artmasina engel olacagindan motor
surdcusunun kisa devre koruma sisteminin devreye girmesine zaman tanirlar ve
surtciyd korurlar

e Bazl uygulamalarda motor sirici, motorun hemen yanina yerlestirimez. Bu
durumda motor ile motor sdrtct arasinda uzun bir kablo kullanilir. Kablonun
endiktansi ve kapasitesi nedeni ile motorun terminallerinde anlk yuksek
gerilimler olusur. Bu durum motorun Omrind kisaltir. Motor sarict c¢ikis
reaktdrleri bu durumu engelleyerek motorun émrind uzatir.

Motor sdricu cikig reaktorleri goruldagu gibi birgcok yarar saglamaktadirlar. Bu
nedenle motor surucdleri ile birlikte reaktdr kullanilmasi motor surict Ureticileri
tarafindan da dnerilmektedir.

Elektra motor sdrtci giris ve cikis reaktorleri EN60289 ve EN61558 2-20
standartlarina uygun olup CE sertifikalidir. Bu konudaki her tarli bilgi ve teknik destek
icin firmamiz ile baglanti kurabilirsiniz.
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